D2-1 Instrukcja Samojezdnego Inteligentnego Samochodu Sledzacego

1.1 Wprowadzenie

Zestaw do samodzielnego montazu inteligentnego samochodu §ledzacego to wprowadzajacy zestaw
elektroniczny zaprojektowany z mysla o dzieciach, hobbystach elektroniki oraz poczatkujacych, by
nauczy¢ si¢ podstaw elektroniki, takich jak lutowanie i proste obwody (czujnik fotoelektryczny,
komparator napigcia, naped silnika, czujnik podczerwieni, mikrokontroler C51). Zestaw dziala w
oparciu o zasade czujnika podczerwieni oraz roznicy odbicia §wiatla od powierzchni biatych i
czarnych. Czerwona dioda LED emituje czerwone $wiatto, ktore odbija si¢ od powierzchni do
fotorezystora. Uktad wykrywa zmiany oporu, co pozwala ustali¢, czy pojazd znajduje si¢ na bialym
obszarze 1 automatycznie koryguje jego kierunek jazdy.

Nie wymaga programowania, a lutowanie jest przyjazne dla poczatkujacych — idealny zestaw do
nauki elektroniki.

Zestaw nie zawiera baterii.

1.2 Zawarto$¢ opakowania
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Grade MName Specification Quantity
IC1 Voltage comparator LM353 7 b
IC socket 8 pin 1
c1 —— . 100uF 3
ca e FD"‘TIC Capacitor 100uF 1
i Adjustabl ist s s
R2 jus e resistance 10K 1
R3 3.3K a
Ra 3.3K al
RS 51 1
R6E 51 1
R7 1K 1
Color ring resistance
RE 1K 1
RS 10 1
R10 10 1
R11 51 1 b
R12 51 1
R13 CDS5 1
Photo-resistance
R14 CD5s5 1
D1 LED 1
3.0 LED
D2 LED S
D4 LED1 1
5.0 LED
D5 LED2 1
a1 8550 1
Transistor
a2 8550 1
51 Switch SWITCH a |
Machinery parts list

1 Geared motor JD3-100 2

2 Wheel piece 1 2

3 Wheel piece 2 / 2

4 Wheel piece 3 2

5 Silicone tire 25%25 2

6 Wheel screw M3X10 4

o Wheel nut M3 4

8 Wheel shell screw M2 2*7 2

9 Caster screw M5X30 1

10 Caster nut M5 1

11 Caster M5 1




1.3 Schemat ideowy

1.3 Schematic diagram
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- 1.4 Assembly instructions

1.4 Instrukcja montazu
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Krok pierwszy: Lutowanie podstawowych elementéw obwodu
» Zachowaj ostrozno$¢ przy lutowaniu. Kieruj si¢ zasadg lutowania od elementéw najnizszych
do najwyzszych.

* Zacznij od o$miu rezystorOw — upewnij si¢, ze majg wtasciwe wartosci.

* Elementy spolaryzowane (np. tranzystory, zielone diody LED, kondensatory elektrolityczne)
musza by¢ zamontowane zgodnie z biegunowoscig — krotsza ndézka kondensatora to minus.

* Dtlugi pin zielonej diody LED to katoda.

* Nie lutuj zbyt dtugo — grozi to przegrzaniem.

* D4, D5, R13 i R14 moga na razie zosta¢ pomini¢te.

» Uktad scalony mozna zainstalowac.

* Po zakonczeniu lutowania doktadnie sprawdz poprawno$¢ potaczen.
Krok drugi: Montaz mechaniczny

* Zamontuj koto uniwersalne z nakretka do otworu w ptytce PCB.

* Przymocuj pudetko na baterie tasma dwustronng do PCB 1 przylutuj przewody: czerwony —
zasilanie 3V, z6ity — masa.

* Nadmiar przewodéw mozna wykorzysta¢ do podtaczenia silnikow.

» 7167 trzykotowy uktad: czarne akrylowe tarcze z usunigta folig ochronng, przykrecone do
walow silnikow 1 zabezpieczone oponami silikonowymi.

» Zamontuj kota na PCB z odpowiednim odstgpem od krawedzi.

* Przylutuj przewody silnikow, zostawiajac troche luzu, aby w razie potrzeby zmieni¢
biegunowos¢.

Krok trzeci: Montaz ukladu optoelektronicznego

» Zamontuj fotorezystory i diody emitujgce $wiatlo (z zachowaniem polaryzacji) odwrotnie na
PCB, okoto 5 mm od podtoza.

* Odlegtos¢ miedzy fotorezystorem a diodg LED powinna wynosi¢ ok. 5 mm.
Krok czwarty: Testowanie pojazdu

* W16z 2 baterie AA do pudetka, wlacz przetacznik na pozycje ,,ON”.

» Kierunek obrotu zalezy od potozenia kota uniwersalnego.

* Przy zastonigciu lewego fotorezystora — prawe koto powinno si¢ obracac.

* Przy zaslonigciu prawego fotorezystora — lewe koto powinno si¢ obracac.

* Jesli samochdd porusza si¢ do tylu — zamien miejscami przewody silnikow.

* Jesli tylko jedno koto porusza si¢ nieprawidtowo — zamien tylko ten silnik.
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